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Abstrak 
Pada pe11elitia11 ini dibahas mengenai aplikasi MATLAB I Simulink 1111111k kendali kecepatan motor DC 

dengan metode ko111·e11sio11al (P. I, D). Si11111lasi akan 111e111111j11kkan pengaruh pe 1·11bahan nifai parameter kendali 
terhadap pe11gar11h respon siste111. Metode Ziegler-Nichols digunakan 1111111k penalaan parameter kendali. 
Mikrokon/roler A VR AT,\fega8535 digunakan sebagai inte,jace yang 111engh11b11ngkan PC dengan perangkal 
keras. Re�pon sis/em ditampilkan dalam bentuk kurva . Hasil pengujian me1111nj11kkan bahll'a dengan metoda 
konvensional, sistem 111e111berika11 respon yang baik, dilihat dari selling time dan steady state yang lebih baik 
dari respon sis/em tanpa pengendali. 

Abstract 
This paper describes about application of MATLAB/Simulink for controlling the speed of DC motor by 

using conventional method (P, I, D). Simulations ll'ill shall' the effect of-variable parameter value in system 
respond. Ziegler-Nichols method is used in tuning parameter value. Microcontrol/er A VR ATMega8535 is used 
as inte,jace ll'hich connecting PC with hard1Yare. System responds are sho1Yn in curve form. The result of trials 
show that system gires good respond by the implementation of conventional method. ft can be sho1Y11jrom better 
value of selling time and steady state if it is compared with the condition when there is no controller in system. 

1. Pendahuluan
Beberapa tahun terakhir, mulai 

dan menyajikan perbandingan hasil simulasi 
yang dikirim ke motor DC dengan kondisi 
yang terjadi pada plant. 

2. Landasan Teori

2.1 Pengendali 

dikembangkan simulasi sistem kendali dengan 
menggunakan perangkat lunak 
MATLAB/Simulink. Perangkat lunak tersebut 
mempunyai banyak sumber daya yang 
memungkinkan berbagai simulasi pemodelan, 
visualisasi, dan model plant kendali. 

Sistem kendali yang baik harus 
mempunyai respon yang cepat dan akurat serta 
tahan terhadap disturbance. Pada metode 
kendali konvensional, MATLAB/Simulink 
dapat membantu perancang untuk melihat 
respon berbagai kombinasi parameter kendali 
dengan variasi masukan. Sehingga didapat 
parameter kendali yang sesuai untuk sebuah 
sistem kendali. 

Unit pengendali adalah perangkat yang 
melakukan penge\olaan data untuk 
mengubah besaran masukan menjadi 
besaran keluaran yang diinginkan. 

P3da penelitian !JlJ dibahas aplikasi 
MATLAB / Simulink untuk kendali kecepatan 
motor DC dengan metode konvensional (P, I, 
D). Simulasi akan menunjukkan pengaruh 
perubahan nilai parameter kendali terhadap 
pengaruh respon sistem. 

Tujuan umum yang ingin dicapai dari 
proyek akhir 1111 adalah mengendalikan 
kecepatan motor DC berbasis perangkat lunak 
MATLAB/Simulin'k pada 1-'C. Sedangkan 
tujuan khusus yang ingin dicapai yaitu 
mengendalikan kecepatan motor DC d·�ngan 
metode kendali konvensional, membuat 
simulasi pengendalian :Zecepatan motor DC 
dengan perangkat lunak MATLAB/Simulinlr, 

Jenis sistem kendali berdasarkan 
metoda regulasinya, yaitu: 

I. Sistem kendali loop terbuka
(open loop control system)

2. Sistem kendali loop tertutup
(close loop control system)

Pada penelitian ini ditckankau J:)ada 
sistem kendali loop tertutup. 
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L
--t

onverter (Tranduser)� -----' 

Gambar 2.1 Sistem loop tertutup 
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Unit pengendali harus terbentuk 
minimal tiga elemen dasar, yaitu 

I. Pembanding
2. Pengendali
3. Converterltranduser.


















